
Додаток 2 
Типові регулятори на основі операційних підсилювачів (ОП) 

 
Тип регулятора Схема регулятора Перехідна характеристика Передатна функція 
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(зворотного зв’язку) 

 



Додаток 2.  Продовження 
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Схема (а): 
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BXBXД CRT =  - стала часу 
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t* - паразитна стала часу 
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Схема (а): 

BX
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R
RK =  - коефіцієнт підсилення 

регулятора 
OCBXИ CRT =  - стала часу інтегрування 

BXBXД CRT =  - стала часу 
диференціювання (упередження) 

ИOCOCИЗ KTCRT ==  - стала часу 
ізодрому (зворотного зв’язку) 
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